
Gemota 
асинхронные рольганговые электродвигатели 

 

Характеристики крутящего момента электродвигателей 
                                                                                                жёсткая                               полужёсткая 

 
      торможение  
     обратным током               старт 

Рольганговые асинхронные двигатели без внешнего обдува. Охлаждение за счёт кольцевых рёбер. 
Электродвигатели тип KDR Gemota адаптированы для работы с частотными преобразователями. 
Уровень защиты IP54 
Присоединительные размеры предусматривают два способа монтажа: лапы B3 или фланец B5 
Низковольтное питание до 500 Вольт / 50 Гц 

Дополнительные опции рольганговых двигателей. 

- термозащита защита обмоток (PTC термисторы)ю Датчики 
разнесены по разным участкам обмоток для обеспечения полной 
защиты. 
- тахометры, импульсные генераторы 
- встроенный тормоз 
- комплектный мотор-редуктор 

 
 
 
 



Характеристики электродвигателей при 400 V, 50 Hz 
 Тип  

Мощность 
 Крутящий момент  
(Nm)  Ток при 400 V, 50 Hz 

power- 
factor 
 

Момент 
инерции 

KDR   kW nom.  acc.  max.  rated current acc. current cos φ kgm2 
n syn = 1000 min-1 (6-poles) 
15 D 09-6 0,7 7 20 26 2,5 5,2 0,60 0,0075 
15 D 12-6 0,96 9,5 27 35 3,10 6,5 0,61 0,0095 
15 E 16-6 1,26 12,5 36 47 3,40 8,1 0,68 0,0125 
  

17 E 14-6 1,56 15,5 45 60 4,20 10,0 0,69 0,0175 
  

20 F 13-6 2,44 24,0 64 85 6,00 14,0 0,69 0,0310 
20 F 18-6 3,45 34,0 90 120 8,20 19,5 0,70 0,0425 
20 G 22-6 3,68 36,0 113 150 8,80 24,0 0,71 0,0520 
  
24 G 18-6 4,88 48,0 135 180 11,00 28,5 0,74 0,0900 
24 G 22-6 5,79 57,0 173 230 12,50 35,0 0,77 0,1100 
24 H 28-6 8,13 80,0 218 290 17,00 43,0 0,79 0,1400 
  

27 H 24-6 10,26 100,0 285 380 21,00 58,0 0,80 0,1700 
27 J 36-6 14,37 140,0 430 570 28,50 87,0 0,82 0,2600 
  

30 J 34-6 20,11 195,0 600 800 39,50 115,0 0,83 0,3600 
30 K 41-6 24,76 240,0 750 1000 47,00 150,0 0,85 0,4300 
  

34 K 41-6 30,94 300,0 980 1300 59,00 195,0 0,85 0,8000 
  

37 K 42-6 39,20 380,0 1300 1700 74,00 260,0 0,86 1,3500 
  

42 K 46-6 48,73 470,0 1750 2300 90,00 350,0 0,87 2,3000 
n syn = 750 min-1 (8-poles) 
15 D 09-8 0,45 6 17 22 2,1 3,8 0,50 0,0075 
15 D 12-8 0,60 8,0 23 30 2,80 5,0 0,50 0,0095 
15 E 16-8 0,82 11,0 30 40 3,50 6,2 0,50 0,0125 
  

17 E 14-8 1,13 15,0 39 51 4,20 7,5 0,56 0,0175 
  

20 F 13-8 1,88 25,0 64 85 5,30 11,0 0,64 0,0350 
20 F 18-8 2,64 35,0 90 120 7,00 15,0 0,66 0,0455 
20 G 22-8 3,39 45,0 115 150 8,40 19,0 0,68 0,0590 
  

24 G 18-8 3,95 52,0 130 173 9,90 22,0 0,67 0,1000 
24 G 22-8 4,93 65,0 165 220 12,50 27,0 0,71 0,1250 
24 H 28-8 5,73 75,0 210 275 14,00 34,0 0,71 0,1550 
  

27 H 24-8 7,26 95,0 265 350 17,00 41,0 0,70 0,2150 
27 J 35-8 8,79 115,0 390 520 23,00 60,0 0,65 0,3100 
  

30 J 34-8 12,61 165,0 600 800 29,00 87,0 0,76 0,5100 
30 K 45-8 16,16 210,0 830 1100 40,00 130,0 0,67 0,6800 
  

34 K 43-8 19,63 255,0 1020 1350 50,00 165,0 0,64 1,0000 
  

37 K 43-8 25,78 335,0 1350 1800 62,00 205,0 0,68 1,6000 
  

42 K 46-8 35,65 460,0 1900 2500 83,00 280,0 0,70 2,8000 
 



Характеристики рольганговых двигателей при 400 V, 20 Hz 
Max. рабочее напряжение 690 V при работе со специальной изоляцией. 

Type power torque (Nm) Ток при 400 V, 50 Hz power- factor  
 

KDR kW nom. acc. max. rated current acc. current cos φ kgm2 
n syn = 240 min-1 (10-poles) 
34 K 43-10 8,50 350,0 980 1300 24,50 62,00 0,650 1,00 
  

37 K 43-10 16,30 680,0 13501800 44,00 80,00 0,670 1,70 
  

42 K 46-10 18,00 750,0 18002400 42,00 100,00 0,690 2,80 
  

50 K 40-10 23,38 1000,0 26003400 59,00 145,00 0,700 5,40 
50 L 58-10 32,00 1300,0038005000 75,00 195,00 0,720 7,80 
  

58 L 55-10 49,20 2000,0 53007000 106,00 265,00 0,730 15,50 
  

66 L 56-10 67,01 2700,0 72009600 148,00 350,00 0,750 33,50 
66 M 75-1089,35 3600,0 980013000196,00 480,00 0,750 44,50 
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