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- permette un facile allineamento senza attrezzi speciali o
comparatori

- isolamento del rumore
- semplicità di manutenzione (sostituzione dell’elemento

elastico senza spostamento di motore e utilizzatore)
- parti di ricambio minime

Il giunto superelastico MULTI-CROSS offre i seguenti vantaggi:
- compensa ampi disallineamenti assiali e angolari
- smorza urti e vibrazioni
- funziona in entrambe le direzioni senza gioco
- dissipa il calore generato
- permette il facile collegamento delle parti flessibili
- protegge contro i sovraccarichi

Come si può notare dalla Fig. E il giunto MULTI-CROSS è
composto da una serie di elementi elastici montati
separatamente e equidistanti sulla periferia del giunto.

Esistono tre serie di elementi flessibili:
- la serie 5 che offre 6 grandezze di giunto
- la serie 6 che offre 5 grandezze di giunto
- la serie 7 che offre 4 grandezze di giunto

Ogni elemento contiene quattro inserti, ogni inserto contiene la
bussola (5) che funge da centraggio sulle flange (3). La capacità
di ciascun elemento flessibile di trasmettere potenza, da una
flangia all’altra, è funzione della sua grandezza fisica e del
raggio entro il quale esso opera.

CARATTERISTICHE COSTRUTTIVE

L’elemento flessibile (1) è costituito da una struttura di filamenti
(2) sia incrociati che interposti e sovrapposti alla gomma danno
luogo ad un legame altamente flessibile.
Gli elementi in gomma vengono serrati direttamente sulle flange
(3) grazie agli inserti metallici (4) che vengono incorporati
nella gomma durante la loro costruzione.

Dove TKN è la coppia nominale trasmessa dal giunto, TLN è la
coppia del carico.
Per determinare TKN si dovrà tener conto di un adeguato fattore
di servizio che potrete determinare a pag. 2.

SCELTA DELLA GRANDEZZA DEL GIUNTO

La scelta della grandezza del giunto deve avvenire in modo che
il carico ammissibile del giunto non sia superato durante il
funzionamento. Ovvero:

TKN ≥ TLN

- LA COPPIA NOMINALE DEL GIUNTO TKN DEVE ESSERE ALMENO UGUALE ALLA COPPIA NOMINALE DEL CARICO TLN

TKN = TLN

- LA FORMULA PER IL CALCOLO DELLA COPPIA MOTRICE O CONDOTTA É LA SEGUENTE

TLN (Nm) = 9550  
P (kW)

n (rpm)

Fig. E



DATI TECNICI
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- PER LA SCELTA DEL GIUNTO, DEVONO ESSERE APPLICATI I SEGUENTI FATTORI:

- Sa FATTORE DI TRASMISSIONE =  Caratteristiche di funzionamento della parte motrice.
- Sm FATTORE DI MASSA =  Distribuzione delle masse motrici e condotte e loro caratteristiche di funzionamento.
- Sz FATTORE D’AVVIAMENTO =  Sollecitazioni aggiuntive, quali avviamenti frequenti e inversioni di moto.
- St FATTORE TEMPERATURA =  Diminuzione della coppia trasmissibile dal giunto con l’aumento della temperatura ambiente.

S (FATTORE TOTALE) - Sa x Sm x Sz x St

Macchina
conduttrice

Sa

Turbina
ad acqua

1.3

Motori a combustione interna

4 cilindri 3 cilindri 2 cilindri 1 cilindro

1.2 2.0 2.5 3

Motore elettrico
turbina a vapore

turbina a gas

1.0

FATTORE Sm

Sm MACCHINE DI PROCESSO CON CARICO UNIFORME

FATTORE Sa

Piccole masse da accelerare, pompe centrifughe per liquidi, piccoli ventilatori, apparecchiature per il trasporto leggero, riduttori a
denti diritti.

Medie masse da accelerare, trasportatori a nastro con materiale sciolto, agitatori per liquidi, aspiratori, ventilatori medi, macchine
lavorazione legno leggero, macchine tessili, macchine utensili con moto rotatorio, pompe idrauliche e pompe centrifughe.

MACCHINE DI PROCESSO CON CARICO NON UNIFORME

Medie masse da accelerare, verricelli, forni rotativi, agitatori con masse semiliquide, compressori rotativi macchine lavorazione
legno, montacarichi, rettifiche, levigatrici, vagli oscillanti, tamburi avvolgitori e di raffreddamento, macchine da stampa, elevatori,
compressori rotativi a cilindrata positiva, pompe a immersione, mescolatori, spolveratrici.

Medie masse da accelerare, pompe a immersione, frantumatori centrifughi, mulini a palle, ventilatori da miniera, presse,
elevatori per passeggeri, elevatori, trafile da banco, mescolatori per cemento, magli piccole propulsioni marine, generatori,
telai, garzatrici, avvolgitrici, compressori con più di otto cilindri, estrusori.

Forti masse da accelerare e forti urti, gruppi elettrogeni di saldatura, stiratrici per carta, mulini a martelli, vagli, bottali, pompe
per fango, frantumatori, macchine per carta, laminatoi, mulini a palle.

Enormi masse da accelerare e forti urti, laminatoi per metallo, rullatrici per gomma, pesanti garzatrici, grandi eliche, mulini a
a martelli, compressori multistadio, frantoi per minerali o pietre, compressori alternativi 1-3 cilindri, pompe a immersione.

1.2

1.4

1.7

2.1

2.5

3.1

FATTORE Sz

Avviamenti orari 30 60 120 240 480 480

Sz 1.0 1.1 1.2 1.3 1.6 su richiesta

FATTORE St

Temperatura
+30 +40 +50 +60 +70 +80 ≥80ambiente

St 1 1.1 1.2 1.4 1.6 1.8 su richiesta

ESEMPIO: Giunto MULTI-CROSS da interporre tra: motore a corrente continua da 50 kW a 1650 g/1’ e verricello - 
avviamenti/ora 150 - temperatura ambiente = 40°C

Coppia nominale TLN (Nm) = 9550  P (kW) = 9550   50 = 289.4 Nm
n (g/1’)             1650

Coppia da trasmettere TKN = TLN x Sa x Sm x Sz x St = 289.4 x 1 x 1.7x 1.3 x 1.1 = 703.5 Nm

IL GIUNTO SELEZIONATO SARÀ: MCF 58 W CHE TRASMETTE 1100 Nm (TAB. A)
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DATI TECNICI

Dimensioni in mm.

MCF   53 W 160 4500 190 50 80 120 50 19 155 75 4.1 0.0085
MCF   54 W 250 4500 190 50 80 120 50 19 155 75 4.4 0.009

5 MCF   55 W 500 3800 230 65 105 163 72 21 159 75 9.9 0.032
MCF   56 W 630 3700 238 70 112 172 80 29 175 75 11.8 0.043
MCF   58 W 1100 3000 290 75 120 224 90 39 195 75 17.8 0.101
MCF 510 W 1600 2800 320 80 130 254 100 50 219 75 24.2 0.17
MCF   65 W 2500 2300 390 90 144 270 110 36 246 116 35.5 0.31
MCF   66 W 4000 1900 462 100 160 352 122 47 270 116 53.8 0.76

6 MCF   68 W 6300 1700 540 120 192 420 145 71 316 116 85.6 1.63
MCF   69 W 7600 1600 558 120 192 442 165 85 356 116 93.3 2.01
MCF   610 W 10000 1500 638 140 224 520 165 85 356 116 130.4 3.67
MCF   75 W 14000 1350 675 155 248 454 180 52 386 200 169.6 4.28

7 MCF   76 W 20000 1200 750 175 280 530 195 67 416 200 228 7.58
MCF   78 W 35000 1000 892 190 304 675 222 97 470 200 332 17.42
MCF 710 W 50000 900 1040 215 344 825 245 117 516 200 479 35.83

D

ELEMENTO ELASTICO “GG” PER MCF...W

ALTRE ESECUZIONI A RICHIESTA

DA Min. Max
D1 D2 L1 L4 Lw Si

Serie
Tipo di TKN nmax
giunto Nm rpm

(1) peso
(1) momento

kg
di inerzia J

kgm2

(1) i dati sono riferiti al foro max DIMENSIONI NON IMPEGNATIVE

Tutti i giunti serie MCF possono essere forniti con dispositivo di
limitazione torsionale.

MCF..BT MCF..F MCF..F2 MCF..FF2 MCF..GL
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ro

TAB. A


